Manuale di elaborazione PPK (Versione 0.1)

La seguente guida spiega come eseguire un rilievo PPK in appoggio a reti di stazioni permanenti
1) Settaggio delle impostazioni:
Verifichiamo il settaggio delle impostazioni dello stile di rilevamento PPK

Da impostazioni > Stili di Rilevamento > PPK

Verifichiamo le impostazioni Rover
/g | PPK &F 4% 15.43 ok

Opzioni rover

Punto di controllo osservato

Tempi di inizializzazione PE
Tolleranza punto duplicato
Telemetro laser —————
Mappa
Mer
Preferiti
Pasza a
Esc —| Modifica

fr'" I Opzioni rovyer

Tipo di rilevamento:
[IPE cinematica [+]
Dispositivo di reqistrazione:

Intervallo di reqgistrazione:
Maschera elevazione: Mappa
[10° [»] MerL
Maschera PDOP; Preferiti
6.0 [v] 18—
» || Passaa
Esc Accetta
g

Il dispositivo di registrazione sara il ricevitore, qualora il ricevitore sia dotato di memoria interna (5700 o R7 con
scheda di memoria, 5800, R6 e R8), nel controller qualora non ci sia la scheda di memoria. In questo caso,
qualora il ricevitore sia bluetooth, sara necessario utilizzare il cavo di collegamento tra ricevitore e controller al
fine di non perdere dati di registrazione.
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fr | Opzioni rover o 41543 ok

-Antenna

Tipo:

IR8 Model 2/SPS88x Internal [+]

Misuraka in:

[Parte inferiore della montatura [ |

Alkezza ankenna: Mumero di serie; Mappa

H [»] 60158-00 [ ery

Murmerao di serie: Preforiti

|? | 253 —=——
- || Passaa

Esc Accetta

g

Scegliamo il ricevitore e disabilitiamo glonass. Qualora il processamento dei dati avvenisse con Trimble
Business Center o Trimble Total Control, anche i dati GLONASS verranno elaborati e , dunque, potra essere
impiegata questa opzione.

j"’ Opzioni rover ot £ 15.44 ok
Ingeguimento
Uza Lze:
Si
GLOMNASS:
Mappa
M
Preferiti
3."3 -
&|| Passa a
Esc ArCcetta
I |

Premiamo il tasto accetta

Le opzioni base non sono necessarie in quanto si opera con il solo Rover. Nel caso si effettui il rilevamento tra
base e rover, valgono le considerazioni precedenti, per cui: se c’é registrante interna, misurare con la memoria
del ricevitore, in caso contrario, con il controller. In questo caso, sara sia necessario il cavo, sia cam,binare le
impostazioni di risparmio energia del contrroller, in modo che non si spenga dopo due minuti di inattivita,
perdendo cosi i datio registrati

Dal menu Principale > Setting > System > Power > Advanced, e deselezionare la spunta come segue

HE |5ettings &F £ 17.45 ok

Power

On battery power:
D Turn off device if nok |:|
used For

On external power:

D Turn off device if nok |:|
used for

Battery | Advanced |

Verifichiamo le impostazioni del punto di rilevamento:
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,F'.‘ | Punto rilevamento o 41545 ok

Dimensione passo punko aukomakica: -
[d |
Contralla qualita:
[ac 1]~/

Memorizzazione aukormatica punto:

Tempo di occupazione: Murmera di misurazioni; Mappa
lomas | [3 | MerL
Preferiti

Paszza a
Esc Accetta

e le impostazioni di inizializzazione

e
- Tempi iniz. nuovi punti L11.2
Tempo per 4 Y. Tempo per o 5Y:
P0m0s] | [15mos |
Tempo per 6+ SY:
[8mDs |
Mappa
- Tempi iniz. L1112 OTF Meri
Tempo per 5 54! Tempo per 64+ 5Y: Freferiti
[15m0s | [8mbs | (e
Paszza a
EsC Arretta
JF—
2) Rilievo

Cominciamo il rilievo, creando un nuovo lavoro:

Mome lavara: El [ppk | (o 001

-Proprieta

Sist. coord.: [Messuna proiezione | nessu|

Unita (dist. }: | Metri |

File collegati: | Messuno |

Mappa attiva: | Messuno | Mappa

Libreria di carat.: Messuno ﬂ
Preferiti

Impastazioni Coga: | Sualo 1% l—

|| Passaa
Hessun rilevamento PDOP:?

EsC ArCcetta

g

Premiamo il pulsante del sistema di coordinate
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f"' I Seleziona sistema d rdinate «% 4£ 16.25 lok

-Seleziona sistema di coordinate [ Egi
(") |Solo fattore di scala 6
() Seleziona da libreria
() Inserisci parametri ?

Mappa
@ Hessuna proiezione / nessun datum ———————
Mer
{_) Trasmissione RTCM Preferiti
Paszza a
PDOP gcarsab. 7
Esc Avanti

premere avanti
/nessun dat 3, 4£ 16.25 lok

[ = 10
calibrazione sito
Coordinate: Altezza progetto:
(10.000m [»] o

IJza modello genide: Maodelo genide:

Italgeo 90| v | w2
Mappa

M

Preferiti
Pazsa a

Hessun rilevamento PDOP:5.1

EsC - Mernar,
Qi | ra—

premere memorizza

"I Lavnru: ppk - 'ﬁ.lT.SB lok

Files Awvio ricevitore base
Savio rilevarmento
Misura punti Mappa
Misura con Codici MeL
Rilevarnento continuo referiti
sl i) Interrompi rilevamento GMSS  passa 3

E=ci Enter
R |

Premere Rilevamento > PPK > Avvio del rilevamento.
Sulla parte bassa dello schermo, verra mostrato un count down, da 8 minutia 0
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e | Misura punti ¢ 4€ 1635 ok

Mome punko; Codice:
(200 [v| |7
Metodo:
[Punto rilevamento [+]
Altezza antenna {Senza correzione):
[2.000m ¥ ] # 2.000
Misurato in: Mappa
P-arte inferiore della montatura n MEnL
[ Preferiti
Pasza a

PPK:Fis=o PDOP:2.0

S Misurare
Cpzion Jra—

Arrivato a zero, mostrera PPK: Fisso, e sara possibile misurare i punti facendo stazionamento per 5 secondi.
Sara possibile anche il rilevamento continuo (un punto ogni secondo) o la misura con codici.

Esc

e | Misura punti 5 4¢ 16.36 ok

Mome puntu:u: Codice: I

201 ] [E

Metodo: o

[Punto rilevamento Rd o

Alkezza ankenna (Senza correzione);

[2.000m [v] # 2.000

Misurakao in: Mappa

[Parte inferiore della montatura |+ | Menu
Preferiti
Paszza a

PPK:Mobile PDOP:5.8

EsC Misurare
Cipzioni ra—

Qualora il numero di satelliti scendesse sotto il 4, verra indicata la perdita dell'inizializzazione, con conseguente
necessita di reinizializzare un punto per 8 minuti.

e | Misura punti 5 4¢ 16.36 ok

Mome punto: Codice:
201 ] [E
Metodo:
[Punto rilevamento Rd
Alkezza ankenna (Senza correzione);
[2.000m [v] # 2.000
Misurakao in: Mappa
[Parte inferiore della montatura |+ | Menu
Preferiti
Pasza a
£ Inizializzazione in Tm53s .
sC IsLrare
Cpzion r—

Finito il rilievo, interrompiamo il rilevamento GNSS
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Lavoro: ppk o 421738 ok

" 30

Files Avvio ricevitore base
Avvio rilevarmento
MisUra purti Mappa
Misura con Codici MeEriL
Rilevarmento continuo referiti
il i Interrompi rilevarmento GNSS passa 3

E=ci Enter

3) Scarico dei dati:
Da ricevitori 5700/R7 con scheda di memoria, utilizzare Trimble Data transfer ed il cavo USB o seriale

Da ricevitori 5800/R6/R8, utilizzare il cavo seriale e Trimble Data Transfer

Nota: qualora Data Transfer non avesse in elenco il ricevitore, occorre ciccare su
Periferiche > Nuovo > GPS RECEIVER (R/SPS/5000 Series, oppure 4000 series per i ricevitori di serie

precedenti) > Porta di connessione (USB o opportuna COM) > Inserire un Nome (per esempio R8) > selezionare
38400 come baud rate, Parita None > Display summaries spuntato > Fine

In alternativa, & possibile riversare il file TO1 del ricevitore sulla cartella Trimble Data del controller
dal menu Strumento > Files ricevitore
Selezioniamo il file e trasferiamolo.

Con Active Sync, recuperiamo il file TO1 e spostiamolo su di una cartella del PC.
Cliccando con il tasto destro, troviamo I'opzione:

4) Elaborazione
Effettueremo I'elaborazione con Trimble Geomatic Office (TGO)

Creiamo un nuovo lavoro dal menu file > nuovo

2x]
PP

Annulla |
Madella:
|DTMLmk Carella ... |

RoadLink 1
FoadLink 2
Sample Data
USFeet MNuovo

® Progetta

 Modello
Dettagli:
Cartella del progetto: ChDocuments and SettingshLucalDesg/a
Titolo: [$Frogetio.Mome] —
Descrizione: kodello metrico
Riferimerto:
Topografo: s
Operatore computer:
Data: [$Sisterna.Data) i
«| | »
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Notate di selezionare il modello metric, che & il modello vuoto di TGO
Si aprira un menu di progetto, premiamo OK

Proprieta progetto 2lx|

Caratteristiche | Yisualizzazione rapporto | Ricalcola |
Dettagli progstto | Sistema di coordinate | Unita e formata

Home alore ]

Titolo PPE

Descrizione Modello metrica

Riferimento

Topografo

Operatore computer

Data 2/25/2009

Datum verticale

Apparecchistura

0K I Annulla Applica

dal menu File > importa
selezioniamo il tipo di file *.dat GPS

Rilevamenta | CAD } ASCI | Personalizzato |

x|

Annulla
NuEve fatrnsts
Modifica farmata, .

File foglio di dati NGS (*.dat, *.ds, *.dsx, *htm, *html, *prl)
File livello digitale (*.dat* raw)

File Survey Controller (“.dc)

File TDS Survey Pro CE Job (* joh)

File TDS Survey Pro CE Raw (*.raw)

File Trimble 3300/3600/5600 Elta M5 (*.daf)

File Trimble 3600/5600 GOM (*job, *are)

File Trimble 360075600 TDS Paw (* rwi)

File Trimhle Elta GPS Controller MS *.daf

[

Files di registratore dati diterze parti
Files RINEX (*obs, *.770)

Files Sokkia Data Recaorder *.sdr)
Files S5F/S5K (*5sf *s5k)
Formata di scambio dati Trimble

Elirning formata
Cpzioni...

Personalizza... |

I =

Scegliamo il file da importare e premiamo OK. Si aprira la maschera di importazione:

20|
Uso MNome MNome file Cra d'inizio Ora d'arresto Tipo diricevitore| Ricevitore S/N |Altezza antenna s
1] [T [Intervallo di spostamento| 42570430 DAT |1819:0917 Feb 2009(18:29:2417 Feb 2009 5SRO0 4809146017 2.000m
2| & |200 42670480 DAT |18:29:25 17 Feh 2009|18:29:38 17 Feh 2009 REO0 4809146017 2000m
il F |20 42670480.DAT |18:29:40 17 Feb 2009|18:30:05 17 Feb 2009 5RO0 4809146017 2.000m
4| T |Intervallo di spostamento| 42570480.0AT [18:30:06 17 Feb 2009(18:301017 Feh 2009 5800 4809146017 2.000m
5| @ |z02 42570480.0AT |18:3011 17 Feb 2009|18:30:19 17 Feb 2009 5800 4809146017 2.000m
6| T |Intervallo dispostamento| 42570480.DAT [18:30:2017 Feh 2009(18:30:21 17 Feh 2009 5SRO0 4809146017 2.000m
| W |E03 42570480.DAT |18:30:2217 Feb 2009(18:30:30 17 Feb 2009 5SRO0 4809146017 2.000m
8| I |Intervallo di spostamento| 42570480.04AT [18:30:31 17 Feh 2009(18:30:46 17 Feh 2009 5RO0 4809146017 2.000m
9| & |204 42570480.0AT |18:30:47 17 Feb 2009|18:30:68 17 Feb 2009 5800 4809146017 2.000m
10| [T |Intervallo di spostamento| 42570480.0AT [18:30:5917 Fek 2009(18:31:0917 Feh 2009 5800 4809146017 2.000m
1] @ |20 42570480 DAT |18:31:1017 Feb 2009|18:31:17 17 Feb 2009 5SRO0 4809146017 2.000m
12] ™ |Intervallo di spostamento| 42570480.DAT [18:31:1817 Feb 2009(18:31:3417 Feh 2009 5SRO0 4809146017 2.000m
13| & |206 42670480.0AT |18:31:35 17 Feb 2009(18:31:47 17 Feb 2009 5BO0 4809146017 2.000m
14 [T |Intervallo di spostamento| 42570480.0AT [18:31:48 17 Feh 2009(18:31.5017 Feh 2009 5BO0 4809146017 2.000m ]
15| @ |207 42570480.0AT |18:31:51 17 Feb 2009|18:31:58 17 Feb 2009 5800 4809146017 2.000m
16| & |208 42570480.DAT |18:32:0017 Feb 2009|18:32:22 17 Feb 2009 5SRO0 4809146017 2.000m
17] [T |Intervallo di spostamento| 42570480 DAT [18:32:2317 Feh 2009(18:32:3417 Feh 2009 5SRO0 4809146017 2.000m
18] & |20 42670480 DAT |18:32:35 17 Feh 2009/|18:32:42 17 Feh 2009 REO0 4809146017 2000m
19] ™ |Intervallo di spostamento| 42570480.0AT [18:32:4317 Feh 2009(18:331017 Feh 2009 5RO0 4809146017 2.000m
20 & |210 42570480.0AT |18:33:11 17 Feb 2009|18:33:20 17 Feb 2009 5800 4809146017 2.000m
21| ™ |Intervallo di spostamento| 42570480.0AT [18:33:21 17 Feh 2009(18:33:4417 Feh 2009 5800 4809146017 2.000m
22l @ |21 42570480.DAT |18:33:45 17 Feb 2009|18:33:63 17 Feb 2009 5SRO0 4809146017 2.000m
23] ™ |Intervallo di spostamento| 42570480.DAT [18:33:5417 Feb 2009(18:34.26 17 Feh 2009 5SRO0 4809146017 2.000m =
oK | Annulla | Feimposta |

In questa maschera, sono segnati i punti rilevati e degli intervalli di spostamento, che sono i momenti nei quali

non ho registrato la posizione. Se premiamo I'uso anche sull'intervallo di spostamento, troveremo elaborata

anche la traiettoria del ricevitore tra un punto e il successivo.
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Verra richiesto di inserire la proiezione predefinita, premiamo ok. Potra essere cambiata in seguito.

Definizione proiezione predefinita ilil

La proiezione predefinita del progetto sard aggiomata automaticamente in base al punto GPS
"200". Immettere le coordinate reficolo miglior conosciute per il punto GPS "200". Questi valori
diverranno 'origine falsa della proiezione predefinita,

Spostverso nard: m Latitudine altezza: |45'27‘43 0EB37"R
Spostwverso est: 0.000m Longitudine altezza: |1 5°51117.50282"E

Se necessario 'origine di proiezione predefinita pud essere aggiomata usando
I'opzione Calibrazione sito GPS

Dal menu Vista > Etichette Punti > Nome visualizziamo i nomi dei punti rilevati

B3 Trimble Geomatics Office - PPK - [Rilevamento] — =] x|
[} Fie Modfica Vita Inseris Seleziona Rievamento Compensazone Rapporti Finestra Guida _ =] %]

I |D=s 6] 1] [ reoaaaan B || vIiB& |

[ilevamento Trimb{

Progeti

Importa

Elabora

Compensazione

Esporia
CAD

|Per aprire la Guida, premere F1 |G1187.389m, 109.523m | [

Importiamo il file Rinex da File > Importa

Rilevamenta | CAD / ASCI | Personalizzato |

File foglio di dati MGS (*.dat, *.ds, *.dsx, *htr, *html, *.prl) d

File livello digitale (*.dat™ raw)
File Survey Controller (*.dc) Annulla |
File TDS Survey Pro CE Job (*joh)

File TDS Survey Pro CE Faw (*.raw)

File Trimble 3300/3600,/5600 Elta b5 (* dat) Mugrvo farmata. |
File Trimble 3600,/5600 GDM (*joh, *.are)
File Trimble 3600/6600 TDS Raw (*.rwh) hodifica farmata... |
File Trimble Elta GPS Controller M5 (*.dat)

Files dati GPS (*.daf) o |
Files di registratore dati di terze parti Elirninz forrmsto

[~

Files SDkkiaData Recorer(*.sdr) Opzioni... |
Files SSF/S5K (* ssf * gsk) -
Farmato di scambio dati Trimble -

— Fersonalizza... |

Carichiamo il file Rinex e, se non presente, viene richiesto il corrispondente file di navigazione. Il file di
navigazione pu® provenire da qualsiasi stazione permanente, purché sia dello stesso giorno e della stessa
durata.
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Il Corrispondenza file di navigazione

File nssersazione

File navigazione

we(01048r.090

—

(08

| Sfoglia

Annulla,

Apri

Cerca in: Ilﬂ RINEX Files

~| B2 Er

2l x|

ve010480.09n

Nome file: IveD1D480.DS‘n

I =

Tipo file: |File Nav. (".nav:"77n)

ﬂ Annulla |
A

In questo caso, I'antenna registrata nel file rinex non & I'antenna corretta. Occorrera inserire i dati provenienti dal

sito del gestore delle reti di stazioni permanenti (in questo caso Zephyr Geodetic)

I Archiviazione DAT 2] x|
Tipo di ricewvitare Ricevitore S5/ |Altezza antenna Tipo di antenna Misurata a Codice c:
1 Unknown 0.000m Esterna sconosciute]  Farte inferiore della montatura dell'antennal
Kl I i
Ok | Annulla | Reimposta |

9/11




Vengono riportate le basi sullo schermo

Selezionare il punto della stazione permanente e aprirne le proprieta con il tasto destro:

v Selezione i modo
Zoom schermo intero

Eimina
Annulla - Ricalcola

Rapporto ricalcolo
Rapporto Elsborazione Iiiea base GP

Rapporto Chiusure circuito GPS

Filti.
Etichette punti...
Modifica multipa...

Aprire I'albero ciccando sul +
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B Proprieta (1 elemento selezionato) | x|

|Se|ezione = Az W, Rilevamento |
E----@VED‘I s

----- & [B1 (VED1-200)

I @ |CDDrdinata WES-84: Molteplici arigini

Latitucine (WGS):  |45°26'14.84850"N

o X
2|~
7|.

----- £ LB2 (VED1-201)

----- > LB3 (VED1-202) Longitudine (AGS):  |12°20'02 03320"E
----- £ LB4 (VE01-203)

..... £ LB5 (VED1-204) Altezza MWGS): |E4.235m

----- o LB6 (VED1-205) —
----- & LB7 (VED1-206)

""" £ LB& (VED1-207) Stato: Iaﬁ.bilitatcu - |
----- 4 B9 (VED1-208)
----- & LB10 (VEO1-209 Tipo di coordinate: | WGS-84 -]

----- £ LB11(VED1-210.
< | | »

i~ Reticale ¢ Locale i WGS-54

Selezionare “punto di controllo” sulla qualita del punto con il menu a tendina

Elaborare le linee di base da rilevamento > elabora le linee di base
Nel caso di errore “la selezione corrente non contiene dati da elaborare”, ciccare ovunque sulla mappa per
deselezionare gli elementi prima selezionati

20
| D | Dia stazione | A stazione | Lunghezza linea di base | Tipo disol... | Ratio | Refvarl RS | A| Salva I
D LBY  WED 208 3163.586m L1 Fisso 638 28440 1.632m
LE10 WEM 209 358.862m L1 Fisso 638 1819 0.004m Annulla
LB11  wED 210 3148.988m L1 Fisso B3.8 5430  0.008m
LE12 “EM 2n 3135.060m L1 Fisso G348 10577 0.012m AP
LB13 vEDI 212 3121.151m L1 Fisso 638 2.047  0.005m
LE14 VEM 213 3108.858m L1 Fisso B3.8 3527 0.006m
LB15 wEM 214 3083.629m L1 Fisso 638 1167 0.003m
LE16 wEM 215 3120.550m L1 Fisso 136 7.395  0.008m
LB17 wEM 216 320.564m L1 Fisso 136 9528 0.011m
LB18 wED 217 3127.176m L1 Fisso 138 5624 0.007m
LE13 wEM 218 N32187m L1 Fisso 136 1853 0.005m
LBz0  WED1 214 3132.199m L1 Fisso 136 2.886  0.006m
-

9

¥ Sovrascrivi soluzioni linea base duplicate

‘ | |In S0SpEs0 ‘15Acc,4Rii.

| punti 200, 201, 203 e 208 non sono ritenuti idonei e dunque sono persi. I PPK, infatti, non ha la possibilita di
controllare in campagna l'effettiva acquisizione dei punti. L'inserimento di questi punti in rilievo, sebbene
possibile, non & consigliato.

Premendo Salva, i punti sono elaborati.

La presenza di bandierine rosse indica I'alta varianza di riferimento, ovvero la rumorosita, elevata ma entro limiti
accettabili. Questi punti potrebbero essere non precisi e l'inseirmento di questi punti all'interno di un rilievo &
possibile, ma non consigliabile, anche se sono sicuramente migliori di quelli visti al paragrafo precedente.
L’esportazione dei file avviene al menu esporta, per il quale si possono scegliere diverse metodologie di
esportazione, come “dxf’, come file rec delle stazioni totali, oppure come elenco punti in formato testo.

Per qualsiasi informazione, o per un corso ad hoc, rivolgiti a:

Eurotec s.n,c. di Sidoli & Dallafiora s.n.c.
P.le Lubiana, 11/A

43100 PARMA

TEL. 0521244811

FAX.0521241565
http://www.eurotecparma.com

11/11



