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RILIEVO VRS

CREAZIONE DI UN NUOVO LAVORO

Ciccare su FILE, Nuovo lavoro e digitare il nome desiderato.

Successivamente cliccare su Sist. Di coord. nella casella sottostante.

T f.'.l Muovo lavoro: : o < B:10 Ek
Mome lavaro: inno (o= 503
: — a0z avoro: - [... ] [pipp =%
Apri lavoro -Proprieta
Esamina il lavoro corrente 1 Sist, coord.: |Gauss Boaga Ovest ItalGeo]
_ Manager punti B Uriika {dist.): [ Metri |
Eiles Grafico CQ g : ;
2 File collegati: | MessLno |
Mappa del lavoro corrente L
Proprietd del lavoro corrente  [M2PPa Mappa attiva: | Messuna |
Copia tra lavori Menu Libreria di carat.: | Messuno | Menu
Importa f Esporta. ., Preferiti e Freferiti
Rilevamento : : Impostazioni Cogo: | Suolo [[172 |——
= Esplora risorse Windows Has5a a w | Passaa
) Hessun rilevamento PDOP:? In attesa di satelliti
E=ci Enter E=C Enter
A

Selezionare Seleziona da libreria. Selezionare nella prima tendina Italy. Selezionare nella
seconda tendina “Gauss Boaga Ovest ItalGeo 90”. Selezionare Usa modello Geoide ed
utilizzare ItalGeo 90 nella tendina sottostante.

f.‘. | Seleziona sisten

te «3 4£ 6:55 |ok

te oF

-Seleziona sistema di coordinate 0%
() Solo fattore di scala £F 6 | |zona:
@ [Seleziona da libreri =3 ||Gauss Boaga Ovest ltalGeo 90| v |
5 Dakurmn:
() Inserisci parametri 2| |Rome 1940 (Mo e i
% I e Mappa Isa modello geoide: Mappa
{_) Nessuna proiezione ! nessun datum T Mer T eny |
(") Trasmissione RTCM Preferiti | [Modello gecide: Preferiti
——| [italgeo 90 | 12—
Passza a || Paszaa
e Hessun rilevamento PDOP:3.9 Avanti E Hessun rilevamento PODOP:? M
SC warti SC ernar,
Inserisci | I |

Gianluca Incerti
Eurotec s.n.c. P.le Lubiana,11/a 43100 PARMA

Pag. 1/4



Y ¥rec

Nella seconda pagina, impostare, se non gia impostato, come Suolo (fattore di scala
calcolato). Successivamente cliccare nella casellina Qui in fondo alla pagina.

Se la casellina Qui non dovesse comparire € perché il ricevitore & spento 0 non connesso.

Confermare le impostazioni del nuovo lavoro con Memorizza e nella pagina successiva
confermare il nuovo lavoro e le relative impostazioni con Enter.

f.’ I seleziona sistema di coordini 3 &F 4% 5:04 ok
Usa reticolo datum: B

Coordinake:

- i
Suulu {fattore di scala calcolato) Bd

Fattore di scala suolo;
1.0002762118

Offsek Mord Fitkizio: OFffset Esk fitkizio: Mappa
[0.000m [v]| [0.000m [¥]| [ mMenu
VIE Prefariti
w || Passaa
E=c — Mernor,
| Inserisci PR |
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MISURAZIONE PUNTI

Selezionare Rilevamento e poi VRS e successivamente su Misura Punti

}'.‘.‘ Lavoro: pippo

S o 4£19.23 ok

}"-.' Lavoro: pippo 3 o 4 19.22 ok

1 10003
o~ = 50% o
l W F':I:' o 5, u
2 WRS VODAFOME. . e
5 FastStatic... ] Avvio rilevarmento
Files als phe Files Misura punti
él_.l | TIERL.. 2 Misura codici
Mappa Rilevarnenta continuo Mappa
PARMA., .. —_— —_—
PPK 3 Mernu Staziohe e offset,.. Mer
e ar RTK... b Preferiti e s Bicchettamento. . Preferiti
evamento| 0 —— evarnento ik azi i e
- RTE & infill... Passa a = calbrazione sito Passa a
He| RTK GLOMASS.., He| [Interrompi rlevarmento GRS [
Esci SOEER Enter Esci Enter
0GR Pl Pl

Il programma, dopo aver effettuato la connessione ad internet, eseguira automaticamente I'avvio
del rilevamento, passando automaticamente alla maschera di misurazione punto.
Nel caso in cui hon sia stata attivata la connessione automatica ad un determinato servizio di
correzione differenziale, comparira una finestra dalla quale sceglieremo RTCM_3_ 0., dopo di
che, vedremo la barra che portera a termine I'avvio del rilevamento

@ g -1‘:'_.19.24 lok f'-.' | Seleziona origine da @ read '1‘:'..19.24 ok
E:'":'Dm Mount point | Identificatore | | Forn E”UDD%
Ao del rlevamento: 1 VRS TIA y u/“ MO_RTCM_DGPS MO_RTCM DGPS — RICI| " ;
TTTT T T I T IT] g MO_RTCM_3 0O MO _RTCM_3 0 RTCI| =
P X MO RTCM 2 3 MO _RTCM 2 3 RTCI| g2,
?5 DGPS DGPS_RTCMZ21 RTCI ?E‘
2.000 FrT IR RTCM_ 3 0 RTC 2
Mappa RTCM 2 3 RTCM_2 3 RTCI| Mappa
Mernu Merul
—————— [ m ] [ —7—
Preferiti Prefariti
Pasza a Passa a
Hessun rilevamento PDOP:? Hessun rilevamento PDOP:?
Esc Enter EsC - - Enter
WO | Tukti |ﬂ.gg||:|rr'|ar|

Il simbolo che compare a fianco del del simbolo del ricevitore visualizza il collegamento
internet con il server VRS.
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A questo punto, terminato I'avvio del rilevamento comparira la pagina di misurazione dei punti
possiamo inserire il numero del primo punto, il codice e l'altezza dell’antenna.
Prima di lanciare la misura del punto, assicurarsi che lo stato del rilevamento, nella parte
inferiore del display, da RTK Mobile sia diventato RTK:Fisso

,ir » | Misura punti 4'::.' o< 19,27 [k ,ir - | Misura punti 4'::.' =< 19,29 [k
Mome punn:n: Codice: - 10 Mome punn:-: Codice: - 10
[101] DAE [»] | o= a0 [101] | [z [»] | o= s
Metodao: .::::F..:::' 5 Metodo: *::;;'..:::. ?
[[Punto rilevamento [[Punto rilevamento
| mE Py | L] : X
Altezza ankenna (Senza correzions); 5 Altezza ankenna (Senza correzione); 5
[2.000m [»]  2.000 [2.000m [»]  2.000
Misuratao in: Mappa Misur ato in: Mappa
[Parte inferiore della montatura | | MerL [Parte inferiore della montatura | | ey
Preferiti Preferiti
Pazsa a Pazsa a
£ RTK:Mobile 0:0.6m V:0.5m ik £ RTK:Fig=so 0:0.007m V:0.011m RMS:012 ik
sC nter sC nter
Cpzion E— Cpzion E—

A questo punto sara sufficiente ciccare su Misurare (oppure Enter sulla tastiera) ed il
programma provvedera alla misurazione e memorizzazione del punto.

FINE DEL RILIEVO

Per terminare il rilievo e disconnettere automaticamente il telefono da internet, selezionare dal
menu principale Rilevamento, Interrompi rilevamento GPS.

:_||*
Ll

o< 19.40 jok

[
a"‘ - A0
b, m T
Files MisLira punti w: Xk
Misuira codici % 2.000
ﬁnev.amentu continuo Mapna
Staziohe e offset,.. e
: Men
Ficchettarmento.., Db
Rilevamentol  CAlbrazione sito Preferti
— Tnizializzazione Pasza a
Esci RTK:Fis Interrornpi rilevamenta GPS Enter
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